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Del av Arktisk Senter for Ubemannede Fly

Air and Space gruppe pa 40 forskere og ingenigrer
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Operasjonelle Instrumenter og Kontroll systemer
plattformer algoritmer og kommunikasjon

» Luftfartay, avionikk, operasjoner, standarder, sikkerhet og risikovurderinger
* Nyttelast sensor systemer, integrasjon, algoritmeutvikling og datanalyse
. Nyttelast sangtids kontroll systemer, kommunikasjons-




Drone applikasjoner

* Vannekvivalent s |
« Stratigrafi

*  Sng og istykkelse p& vann og elver ¥
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Averaged radar response
= Pulse propagation velocity
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Measured snow depth from
GCPs  Lat Lon Altitude Snow depth difference DEM

Bb7  78.940209 11.83753 62.34902 | 0.06 0.20

Bb4 78943138 11.841812 61.87485  0.05 0.08 —_—
Ostwest 78.942966 11.832353 64.51966  0.19 0.23 dOEM_15_14.u¢
Bb3  78.943092 11.830581 6528956  0.11 0.14

Varde 78.944866 11.827695 63.55404 0

Bb2 78943175 11.815726 58.77866  0.11

B3 78.943714 11.804485 58.17315 0.19 -

Mean difference of 0.08 m
RMSE of 0.10
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Survey (Grid)
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Area:
Distance:
Distance between images:
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22
6743x 4486m
20229m

Flight Time (est):
Photo every (est):
Tum Dia (at 45d
Ground Elevation:

1:11:42 Hours
5.23 Seconds

Simple | Grid Options | Camera Config
Simple Options

Camera
Altitude (m)
Angle [deg]
Camera top facing forward
Flying Speed (est)
Use speed for this mission

Add Takeoff and Land WP’s
Use RTL
Split irto x segments

Display

Boundary
Markers

Grid

W intemals

W Footprints
Advanced Options

Control-S to save to file
Control-O to load form file
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Elevation [m]

Glaciologi, Dynamics and Surface models
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-« Aircraft altitude (asc)

~ Alircraft altitude (dsc)
- Glacier elevation (asc)
-~ Glacier elevation (dsc)
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Det finnes etter hvert sma lette laserscanningsystemer som kan settes ma multirotor eller fixed wing

droner i starrelse 1-4 kg. Under vises en Riegl VUX-1UAV montert.

Forholdsvis dyrt oppsett pga krav om hgykvalitets INS system. Denne ligger pa ca 1500 KNOK. Det

finnes billigere, men da med kortere rekkevidde lavere ngyaktighet.

Ngkkespesifukasjoner: 10mm RMS, opp til 200 scan/s opp til 500.000 pkt/s effektiv avstand 110-350
m.

UAVLS & TLS
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